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Autonomous robotic system for thermo-graphic detection of cracks
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Resultados resumidos

Robots para automatizar la deteccion de
grietas

La deteccidn de grietas en piezas complejas ha sido, hasta ahora, una tarea manual
gue se realizaba mediante la inspeccidn con particulas magnéticas. Un proyecto
financiado por la Unién Europea ha servido para combinar la robética y la
termografia con el fin de sustituir este método, que hace décadas que se utiliza.

o

TECNOLOGIAS

INDUSTRIALES

En el marco del proyecto THERMOBOT (4
(Autonomous robotic system for thermo-
graphic detection of cracks), financiado por la
Unién Europea, un grupo de cientificos
desarrollé un nuevo proceso automatizado de
inspeccion que aprovecha la termografia para
detectar grietas.

La tecnologia de THERMOBOT utiliza un
robot de inspeccién autbnomo para detectar y
clasificar grietas. Un sistema de calefaccién
induce un flujo de calor en la pieza inspeccionada. Las grietas se hacen visibles en
forma de discontinuidades apreciables en el flujo de calor. El robot analiza la pieza
entera con una camara térmica que analiza las variaciones de flujo de calor
relacionadas con defectos en el material.
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https://cordis.europa.eu/es
https://cordis.europa.eu/projects/es
https://cordis.europa.eu/programme/id/FP7/es
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/industrial-technologies/es
http://thermobot.eu/

Los experimentos permitieron optimizar el proceso termografico y a partir de ello se
desarrollé un modelo de proceso compatible con piezas de geometria compleja, con
estructuras superficiales variables y materiales distintos. El modelo de proceso
genera una secuencia de posiciones para cubrir todas las areas relevantes de una
pieza.

Hay un modulo de planificacion automatica de movimientos que utiliza estas
posiciones para generar la trayectoria de inspeccion del robot, partiendo de datos de
disefio asistido por ordenador en 3D. El software permite que el recorrido sea
accesible, posible teniendo en cuenta las articulaciones y los movimientos del robot,
y esté libre de barreras. Una camara de infrarrojos envia imagenes a un programa
informatico de analisis de imagenes térmicas que se ha adiestrado para detectar
grietas, decidir si aceptar o rechazar una pieza y evaluar su propio rendimiento.

Con el fin de evaluar la capacidad de inspeccionar piezas con geometrias complejas,
los socios del proyecto desarrollaron dos demostradores. El primero inspeccionaba
un ciguefal metalico utilizando termografia con laser y el otro utilizaba termografia
flash para inspeccionar paneles laterales de coche de fibra de carbono.

La solucion de THERMOBOT reduce los costes en casi el 90 % frente a la
inspeccion con particulas magnéticas. Ademas, este sistema autonomo puede

adaptarse a piezas distintas en muy poco tiempo y no requiere una programacion
manual laboriosa.
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https://cordis.europa.eu/article/id/422344-testing-composites-for-next-generation-aircraft-engines/es
https://cordis.europa.eu/article/id/411421-from-melamine-to-fireproof-non-woven-and-clothing/es
https://cordis.europa.eu/article/id/421857-laser-light-reveals-how-gases-swirl-inside-jet-engines/es
https://cordis.europa.eu/article/id/358596-the-robots-are-coming-to-clean-up-our-nuclear-sites/es

Identificador del acuerdo de subvencion: Specific Programme "Cooperation": Nanosciences,
284607 Nanotechnologies, Materials and new Production
Technologies

Sitio web del proyecto [

Coste total

€ 3504 053,80
Proyecto cerrado

Aportacion de la
Fecha de inicio Fecha de UE

1 Enero 2012 finalizacion ¢ 5 550 000,00
31 Diciembre 2014

Coordinado por

UNIVERSITA DEGLI STUDI DI
PADOVA

B0 italy

Ultima actualizacion: 17 Noviembre 2015
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