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Wyniki w skrocie

Nowe algorytmy zwiekszajgce rozdzielczos¢
obrazowania 3D

Unijni naukowcy opracowali nowe algorytmy do kamer analizujgcych czas przelotu
(ang. time-of-flight, TOF) w celu zwiekszenia rozdzielczoéci rozpietosci do
zastosowan w modelowaniu sceny 3D.
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Kamery TOF to stosunkowo nowe urzadzenia
rejestrujgce catg scene w trzech wymiarach.
Sa wyposazone w dedykowany czujnik
obrazu, przez co nie wymagajg ruchomych
czeséci. W ramach projektu POCS-DSR
(POCS based depth super resolution)
badacze opracowali innowacyjne algorytmy w
_ celu zwiekszenia rozdzielczosci gtebi i

© Thinkstock zmniejszenia btedu gtebi w kamerach do
obrazowania rozpietosci.

W oparciu o technike projekcji na zbiorach wypuktych (POCS) badacze wykorzystali
wieloramkowag korelacje danych w celu uzyskania mapy gtebi o bardzo wysokiej
rozdzielczo$ci. Nowo opracowana technika oparta na kalibracji umozliwita
utworzenie zestawdw ograniczen, ktére kompensujg przestrzennie zré6znicowane
btedy gtebi w obrebie przestrzeni roboczej.

Innowacyjna technika dostosowywania umozliwita rejestrowanie obrazéw w czasie
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rzeczywistym na platformie cyfrowego procesora sygnatowego. Zespét opracowat
algorytm wzmacniania gtebi wielokrotnej ekspozycji, aby uchwycié i potaczy¢ cenne
informacje dotyczace gtebi sceny przy wykorzystaniu zmiennego czasu trwania
ekspozyciji. Ponadto badacze opracowali rownolegte algorytmy rekonstrukcji obrazu
na potrzeby projekcji na zbiorach wypuktych.

Poniewaz kamery TOF zapewniajg obrazy z odlegto$ci w czasie rzeczywistym,
mozna tatwo $ledzi¢ ruchy. Naukowcy opracowali rdwniez nowe algorytmy Sledzenia
poruszajgcych sie obiektdw za pomoca platformy antenowej. Przy wykorzystaniu
techniki najdtuzszego rosnacego podciggu stworzyli réwniez algorytmy autofokusu.
Ponadto zespo6t usprawnit algorytmy kontrastu obrazéw wideo dla
niskoenergetycznych procesoréw poprzez prébkowanie oryginalnego histogramu za
pomocg masowo réwnolegtego koprocesora.

Do jednego z czasopism przestano propozycje opublikowania artykutu
omawiajgcego problem ograniczonego wyboru punktu zainteresowania.

Technologia wykrywania rozpietosci moze by¢ wykorzystywana do r6znych
zastosowan, w tym w zaawansowanych rozwigzaniach w przemysle
samochodowym, liniach produkcyjnych i obrazowaniu biomedycznym. W dziedzinie
obrazowania biomedycznego badacze zastosowali ulepszone algorytmy
rozdzielczoéci w celu usprawnienia obrazowania tensora dyfuzji.

Dzieki innowacyjnym i wydajnym algorytmom naukowcy z powodzeniem spetnili
wymogi w zakresie przetwarzania obrazu w czasie rzeczywistym w kilku
zastosowaniach w organizacji przyjmujacej. Dziatania prowadzone w ramach
projektu opisano w Kilku referatach zaprezentowanych na konferencjach na szczeblu
lokalnym i miedzynarodowym.

Stowa kluczowe

Obrazowanie 3D czas przelotu kamery TOF POCS-DSR

rozdzielczos¢ gtebi projekcja na zbiorach wypuktych

Znajdz inne artykuty w tej samej dziedzinie zastosowania
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” 'r‘ Drony, smartfony i rozwigzania oparte na chmurze wspierajg proces

- podejmowania inteligentnych decyzji budowlanych
.
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Nowa architektura zwieksza wydajnos$¢ energetyczng i wydajnosé
pasma na potrzeby bezprzewodowej komunikacji w ramach Internetu
rzeczy

Inteligentne rozwigzanie przechytrzy cyberprzestepcow

Wydtuzenie zywotno$ci komponentéw elektronicznych pojazdow
elektrycznych
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Informacje na temat projektu

POCS-DSR Finansowanie w ramach
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