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Action words Learning in a Humanoid
via Statistical Inference

Wyniki w skrocie

Roboty i polecenia gtosowe

Zespdt naukowcow z UE opracowat model jezykowy dla robotow domowych. Dzigki
temu roboty bedg mogty przetwarzac polecenia, ingerowac¢ w dziatania ludzi, jesli to
konieczne, i obliczyC efekt tej ingerenciji.
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Roboty sg juz wykorzystywane do pomocy
osobom starszym lub niepetnosprawnym

w prowadzeniu gospodarstwa domowego. Aby
jednak méc w petni korzystac¢ z takich
technologii, uzytkownicy powinni mie¢
mozliwos¢ sterowania robotami domowymi za
pomocg polecen gtosowych.

© MikeDotta, Shutterstock W ramach finansowanego ze srodkéw UE

projektu ROBOTASK [4 (Action words
learning in a humanoid robot by discovering

tool affordances via statistical inference) opracowano model jezykowy dla robotdw.

Model umozliwia robotom przetwarzanie zdan opisujgcych dziatania. Dodatkowo

w badaniach dotyczacych interakcji cztowiek-robot przeanalizowano zdolnos¢ do

uczestnictwa takiego robota jako partnera w pracach domowych. Zespo6t badat, czy

robot moze ingerowac w czynnosci wykonywane przez cztowieka.
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https://cordis.europa.eu/pl
https://cordis.europa.eu/programme/id/FP7/pl
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/digital-economy/pl
http://www.robotask.eu/

Naukowcy zaproponowali model jezykowy, ktory bazuje na obiektach i sekwencjach
motorycznych (zwanych afordancjami). Modelowanie afordancji pozwolito na
zbadanie efektow dziatan, takich jak popychanie obiektéw oraz wycigganie obiektéw
za pomocg narzedzia. Korzystajac z modelu, roboty mogg oszacowacé efekty dziatan
wykonywanych w odniesieniu do danego obiektu. Zgodnie z idea, iz pojecia sg
zakodowane w jezykowych i sensomotorycznych reprezentacjach, naukowcy
zaproponowali wbudowany statystyczny model jezykowy obejmujgcy oba rodzaje
wiedzy. Model umozliwit umieszczenie symboli w informacjach sensomotorycznych

| stworzenie warstwy semantycznej umozliwiajgcej zrozumienie symboli.

Zespot ROBOTASK zaproponowat takze modut planowania oparty o afordancije,
ktéry moze by¢ wdrozony poprzez hierarchiczne sieci zadaniowe. Taki modut
umozliwi robotowi opracowanie strategii dotyczacej realizacji swojej czeéci zadania
w ramach wspétpracy miedzy cztowiekiem a robotem. Robot moze przewidzieé
ludzkie potrzeby, a takze mozliwosci podejmowania decyzji, aby rozpoznac, kiedy
powinien interweniowaé w dziatanie cztowieka.

W rezultacie roboty bedga mogty asystowaé swoim partnerom w osigganiu wspdlnego
celu. Robot bedzie w stanie rozezna¢ obydwie strony dziatania i zaproponowac
odpowiednig pomoc.

Oprécz pomocy w czynnosciach domowych technologia ROBOTASK moze znalez¢
zastosowanie w pdétautomatycznych systemach przemystowych. Nowoczesne roboty
mogg wspodtpracowad z ludzmi podczas wykonywania zadan, ktérych nie mozna
zautomatyzowac, tgczac najlepsze ludzkie procesy poznawcze z umiejetnosciami
robota.

Stowa kluczowe

Roboty polecenia gtosowe model jezykowy ROBOTASK afordancje

cztowiek-robot

Znajdz inne artykuty w tej samej dziedzinie zastosowania
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https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22Roboty%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22polecenia%20g%C5%82osowe%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22model%20j%C4%99zykowy%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22ROBOTASK%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22afordancje%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22cz%C5%82owiek-robot%22

Gdzie lezy klucz do harmonijnej wspotpracy ludzi z robotami?

Wydtuzenie zywotnosci komponentdw elektronicznych pojazdéw
elektrycznych

Aplikacja przetwarzajgca dzwiek na notacje muzyczng wstrzasneta
branzg muzyczng

16 Stycznia 2018 E'_J

Informacje na temat projektu

ROBOTASK Finansowanie w ramach
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https://cordis.europa.eu/article/id/421863-personal-robots-at-your-service/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/452731-what-is-key-to-working-harmoniously-with-robots/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/458704-extending-the-lifetime-of-electric-vehicles-electronic-components/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/214352-soundtonotation-app-makes-noise-in-the-music-industry/pl
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https://arquivo.pt/wayback/20160523225718/http://www.robotask.eu/
https://cordis.europa.eu/article/id/202748-robots-and-voice-commands/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/202748-robots-and-voice-commands/pl

