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Wyniki w skrocie

Wielozadaniowe roboty pracuja ramie w ramie z
pracownikami

Podczas pracy przy linii produkcyjnej liczy sie kazda sekunda, a ostatnig rzecza,
ktérej chcag przedsiebiorstwa jest marnowanie czasu pracownikow posiadajacych
cenne doswiadczenie na wykonywanie prostych, niskopoziomowych zadan. Zespot
zrzeszony w ramach projektu ColRobot zaprezentowat systemy robotyczne nowe;
generacji oparte na wspotpracy, opracowane z myslg o branzy motoryzacyjnej,
lotniczej oraz kosmiczne;.
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Potezne zalegtosci w realizacji zamowien i
stale rosngca potrzeba zapewniania
elastycznoéci w celu realizacji potrzeb rynku to
problemy, ktére pozostajg wspolne dla sektora
motoryzaciji, lotnictwa oraz przemystu
kosmicznego. Wiekszos¢ ludzi moze spotkac
sie z tymi problemami podczas proby
zamowienia nowego samochodu, kazdy chce
bowiem mie¢ mozliwos$¢ wyboru sposréd
szerokiej i wyczerpujacej gamy opciji, a
zarazem mato kto ma wystarczajgco
cierpliwosci, aby czekaé na informacje od
sprzedawcy, ze nowy samochdd dotart juz do salonu i jest gotowy do odbioru. Te
same problemy dotyczg takze branzy satelitow.

© ColRobot

Dotychczas zapotrzebowanie na coraz wiekszg produktywnosé i elastycznosé
przektadato sie na postepujacg automatyzacije linii produkcyjnych, ktéra moze
obecnie nabrac catkowicie nowego wymiaru dzieki mozliwosci wspdtpracy pomiedzy
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maszynami i ludzmi w jednej przestrzeni.

W ramach projektu ColRobot (Collaborative Robotics for Assembly and Kitting in
Smart Manufacturing) realizowanego pod programem ,,Horyzont 2020” zespét
poswigcit trzy lata na prace nad zintegrowanym systemem robotyki opartym na
wspdbtpracy. Technologia ta opiera sie na mobilnym manipulatorze, ktéry stuzy jako
rodzaj ,trzeciej reki” wykorzystywanej przez pracownikow linii produkcyjne;.
Oznacza to, ze jest w stanie samodzielnie poruszac sie po fabryce poszukujac
elementdw lub narzedzi, a nastepnie dostarczy¢ je lub trzymac je w czasie, gdy
pracownik wykonuje inne zadania.

Dwie wersje dla dwéch uzytkownikoéw korncowych

Rozwigzanie zostato opracowane w dwdch wersjach - dla spdtek Renault oraz
Thales Alenia Space. Pierwszy z odbiorcow wykorzystuje robota w celu
wyeliminowania nieergonomicznych sekwencji czynno$ci montazowych, natomiast
spétka TAS korzysta z nowoczesnego rozwigzania w celu automatyzaciji prostych
zadan, umozliwiajgc tym samym pracownikom skupienie sie na pracach
wymagajacych specjalistycznej wiedzy lub szczegblnej uwagi.

,~Jesli chodzi o spdtke Thales Alenia Space, rozwigzanie opracowane w ramach
projektu ColRobot wspiera pracownikdédw w przygotowywaniu zestawow $rub |
podktadek potrzebnych do montazu satelitéw, dostarczaniu zestawéw montazowych
bezposrednio do obszaru montazu, sprawdza sie takze jako trzecia reka
wspomagajaca pracownikdw w procesie montazu wyposazenia satelitow”, stwierdzit
koordynator projektu, profesor Olivier Gibaru. ,Korzysci, ktére rozwigzanie ColRobot
przynosi spoétce Renault obejmujg z kolei mozliwosé dostania sie robota do wnetrza
pojazdu i realizacje zadan takich jak dokrecanie $rub lub przeprowadzanie kontroli
jakosci, w wyniku czego nastepuje ograniczenie lub catkowite wyeliminowanie
sytuaciji, w ktérych pracownicy sg narazeni na prace w nieergonomicznych
warunkach”.

Inne osiggniete kamienie milowe

Jednym z najwazniejszych i najbardziej doniostych osiggnie¢ projektu jest fakt, ze
ColRobot jest w stanie dostac sie do wnetrza pojazdu i wykonywac czynnosci
montazowe wspdlnie z ludzkim pracownikiem. Nie jest to jednak jedyne osiggniecie
projektu - ich lista obejmuje miedzy innymi noszony na ciele system
przechwytywania sygnatéw biometrycznych opracowany przez spo6tke Technaid,
rozpoznajgcy ruchy, orientacje oraz pozycje ramion, dtoni i palcow pracownika oraz
przesytajacy je do robota w celu poprawy jego zdolnoéci komunikacyjnych.

Firma AKEO+ bedaca kolejnym cztonkiem konsorcjum projektowego opracowata
wszechstronny i elastyczny chwytak trojpalczasty wyposazony w czujnik mocy,
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pozwalajacy na chwytanie i przenoszenie przedmiotéw o réznych rozmiarach i
ksztattach. Dzieki wbudowanemu inteligentnemu czujnikowi, chwytak jest réwniez w
stanie precyzyjnie wykrywac, lokalizowac i izolowac¢ elementy. Nie mniej waznym
wktadem do projektu byty algorytmy uczenia maszynowego opracowane przez
instytut Fraunhofer IFF, ktére pozwalajg na wykrywanie obecnosci ludzi w poblizu
robota i informowanie ich, kiedy znajdg sie zbyt blisko.

»<Zgromadzone do tej pory opinie byty bardzo pozytywne”, powiedziat profesor
Gibaru. ,Spétka Renault nie spodziewata sie, ze mobilny robot bedzie w stanie
dostac sie do pojazdu, natomiast pracownicy TAS byli pod olbrzymim wrazeniem
dziatania catego systemu”.

7. poziom gotowosci oraz dalsze kroki

Obecnie rozwigzanie ColRobot osiggneto 7. poziom gotowosci technologicznej.
Profesor Gibaru uwaza jednoczesnie, ze potrzebne sg jeszcze dodatkowe dwa-trzy
lata rozwoju i prac nad projektem, aby konsorcjum byto w stanie zaprezentowac
gotowy produkt. ,Koszt rozwigzania jest ciggle bardzo wysoki, zaréwno z punktu
widzenia sprzetu, jak i oprogramowania. Co wiecej, konieczne jest wprowadzenie
zmian i modyfikacji do prototypu zanim bedziemy mogli bra¢ pod uwage wdrozenie
rozwigzania w warunkach przemystowych”. Jednoczesnie obie spétki — Thales
Alenia Space oraz Renault - rozwazajg wdrozenie rozwigzania ColRobot w nowych
zastosowaniach przemystowych.

Stowa kluczowe

ColRobot system robotyki opartej na wspotpracy, motoryzacja Renault

przemyst lotniczy i kosmiczny Thales Alenia Space montaz satelitéw chwytak

czujnik mocy

Znajdz inne artykuly w tej samej dziedzinie zastosowania
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Udoskonalanie kompozytéw termoplastycznych na potrzeby kadtubow
nowej generacji

Krok po kroku - ku bardziej zrownowazonemu sektorowi
metalurgicznemu i gérniczemu

Lotnicze SOS wkracza w ere zaawansowanych technologii
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Informacje na temat projektu

ColRobot Finansowanie w ramach
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