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Stworzyc¢ robota zachowujacego sie jak
cztowiek

Europejscy i Japonscy naukowcy odniesli wiele sukcesdw na polu sztucznej
inteligenciji, w szczegdlnosci zas w dziedzinie robotéw wykonujacych powtarzalne
zadania z zakresu sterowania procesami i montazu. Jednak wcigz jeszcze sg
wyzwania, ktérym nie sprostano. Naukowcy z Europ...
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sterowania procesami i montazu. Jednak
WCigz jeszcze sg wyzwania, ktérym nie
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Naukowcy z Europejskiej Fundacji Nauki (ESF) i Japonskiego Towarzystwa
Promocji Nauki (Japan Society for the Promotion of Science - JSPS),
zdeterminowani, by wprowadzi¢ na rynek roboty zachowujgce sie podobnie do
cztowieka, zachecajg mtodych naukowcoéw do projektowania robotéw, ktére w
spos6b podobny do ludzkiego poruszatyby sie i reagowatyby na r6zne sytuacije.

Na poczatku roku ESF i JSPS zorganizowaty wspélnie konferencje przeznaczong
dla mtodych naukowcow z dyscyplin robotyki i kognitywistyki. Konferencja ta miata
wzmocni¢ prace nad nowg generacjg inteligentnych maszyn.

Powotujac sie na stowa rosyjskiego neuropsychologa Nikotfaja Bernsteina, prof.
Florentin Worgotter z Uniwersytetu w Getyndze powiedziat, ze trudnos¢ w
"nasladowaniu ruchow zwierzecych" polega na tym, ze wymaga ono "ztozonej
kombinacji mechaniki, neuronowego sprzezenia zwrotnego i zdolnosci
natychmiastowego przystosowania sie".

Prof. Worgotter zaznaczyt jednak, ze lepsza wiedza na temat koordynacji ruchow u
zwierzat moze pomdc w przeniesieniu rzgdzacych nimi regut na roboty i w

10of3


https://cordis.europa.eu/pl
https://cordis.europa.eu/news/pl

wykorzystaniu ich w budowie inteligentnych maszyn.

Na konferencji ESF/JSPS poruszono takze temat idealnych sposobdw tworzenia
robotéw o zdolnosci przystosowywania sie do warunkdéw i uczenia sie ha wtasnych
btedach. Prof. Yasuo Kuniyoshi z Uniwersytetu Tokijskiego powiedziat, ze
opracowywane od lat 80. metody konwencjonalne oparte na technikach sztucznej
inteligencji nie sprawdzity sie w tworzeniu robotéw o zdolnosciach
przystosowawczych.

- Techniki takie zaktadajg rozbijanie zdarzen, ktére nie zostaty zaprogramowane
robotowi na mniejsze elementy w celu ich analizy - powiedziat prof. Kuniyoshi.
Zdaniem profesora problem polega na tym, ze robot nie ma wtasnej opinii na temat
tego, jakie zachowanie jest najwtasciwsze.

Dr Shuuji Kajita zaprezentowat uczestnikom konferencji nowe techniki chodzenia
przeznaczone dla robotéw dwunoznych. Badacz z grupy AIST opart swoje techniki
na zasadzie ZMP (Zero-Moment Point). ZMP gwarantuje, ze uktad o bardzo duzej
masie, m.in. robot humanoidalny, bedzie w stanie bez problemu chodzié, a Srodek
ciezkosci nie znajdzie sie w punkcie stycznosci z podtozem. Rezultatem koricowym
jest udoskonalony, lepiej poruszajacy sie robot.

Na konferencji duzg uwage poswiecono takze znaczeniu kanatu komunikacji miedzy
cztowiekiem a robotem, niezaleznie od stosowanej metody wydawania polecen
robotom. Prof. Aude Billard ze szwajcarskiej Konfederacyjnej Wyzszej Szkoty
Technicznej (Eidgendssische Technische Hochschule) powiedziata, ze ostatnie
wysitki w zakresie opracowania naturalnych srodkow przekazywania robotom
ludzkiej wiedzy o zadaniach i umiejetnosciach przyniosty owocne rezultaty.

Prof. Billard badata r6zne metody interakcji cztowiek-maszyna, m.in. sposoby imitacji
cztowieka przez robota. Jej zdaniem dzigki umozliwieniu robotom interpretowania
intencji osoby i przewidywania zachowania, naukowcy beda mogli sprostaé
wyzwaniu, jakim jest nauczenie robotéw nasdladowania prostych ludzkich gestow.

Wedtug ekspertdéw, z zaprezentowanych na konferencji ESF/JSPS technik w
najblizszych latach korzysta¢ bedzie robotyka kognitywna. W ostatecznym rezultacie
za$, humanoidalne maszyny, ktére pomagaé beda ludziom w domu i w pracy, stang
sie rzeczywistoscia.
Kraje
Japonia
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