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Sztuczna dton coraz bardziej naturalna

Poznanie zawitosci funkcjonowania ludzkiej dtoni stanowi niezbedng cze$¢ procesu
opracowywania sztucznej, antropomorficznej dtoni przegubowej, a unijny projekt,
ktory zamierza wtasnie to osiggnaC posuwa sie petng parg. Projekt HANDLE, ktory
zgromadzit naukowcéw z 9 instytuc;...
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Projekt HANDLE, ktéry zgromadzit
naukowcow z 9 instytuciji partnerskich z 6 krajéw europejskich, otrzymat wsparcie w
wysokosci 6,35 min EUR z tematu "Technologie informacyjne i komunikacyjne" (TIK)
Siédmego Programu Ramowego (7PR). Paneuropejski zespdt badawczy z Francii,
Hiszpanii, Niemiec, Portugalii, Szweciji i WIk. Brytanii ma nadzieje opracowac
bardziej autonomiczng sztuczng dton, zdolng do wykonywania naturalnych ruchdéw.

Sztuczna dton, ktérg opracowujg naukowcy, jest tego samego rozmiaru, co Srednia
dtonn meska i wazy okoto 4 kg. Wykonana jest z wielu precyzyjnych,
zmechanizowanych czes$ci z aluminium i tworzywa sztucznego oraz z czujnikéw i
uktaddw ruchu. W sumie posiada 20 sitownikow i moze wykonywac 24 ruchy - czyli
tyle samo co ludzka dton.

"Obok pozadanych postepéw technologicznych, pracujemy z podstawowymi
aspektami badan interdyscyplinarnych, aby wyposazy¢ uktad sztucznej reki w
zawansowane zdolnosci percepcyjne, wysoki poziom kontroli informacji oraz
elementy inteligenciji, ktéra umozliwi mu rozpoznawanie obiektow i kontekstéw
dziatania" - wyjasnia Mohamed Abderrahim, jeden z naukowcéw pracujacych nad
projektem z Wydziatu Inzynierii i Automatyki Systemdéw Uniwersytetu w Madrycie w
Hiszpanii.
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https://cordis.europa.eu/pl
https://cordis.europa.eu/news/pl

Dotychczas hiszpanski zesp6t informowat o pomysinych wynikach w zakresie
percepcji wzrokowej oraz uktadow kinematycznego i dynamicznego - uktad jest w
stanie rozpoznac obiekt w swoim otoczeniu i przekazac informacje do uktadu
planowania i ruchu sztucznej reki.

Aczkolwiek budowanie sztucznej reki nie idzie jak po masle. Préby odtworzenia
ruchéw ludzkiej dtoni za pomocag systemu robotycznego napotykajg na wiele
przeszkdd, zwtaszcza na brak miejsca wewnatrz dtoni.

"Dton cztowieka jest niewiarygodnie kompletna, co sprawia, ze nie lada wyzwaniem
jest zmieszczenie wszystkich potrzebnych czedci w sztucznej dtoni i zintegrowanie
wszystkich sitownikdw umozliwiajgcych mobilno$é podobng do tej, jaka dysponuje
ludzka dton" - zauwaza profesor Mohamed Abderrahim.

Kolejnym problemem jest obecnie brak na rynku czujnikbw wystarczajagco matych,
aby mozna je byto wbudowac w urzadzenie i zapewni¢ mu wrazliwo$é podobng do
ludzkiej dtoni, a przez to wykonywanie precyzyjnych ruchdw.

Chociaz naukowcy moga poradzi¢ sobie ze stworzeniem doskonatego robota z
punktu widzenia mechanicznego i sensorycznego, to bez inteligentnych elementéw
urzadzenie nie bedzie w stanie funkcjonowaé autonomicznie ani dostosowaé swoich
ruchdw i regulacji do cech charakterystycznych obiektéw, takich jak ich geometria,
tekstura, ciezar czy zastosowanie.

Istnieje na przyktad r6znica miedzy podniesieniem Srubokretu, aby go komus$ podaé
albo go odtozy¢, albo uzy¢ - ta ostatnia czynnos¢ wymaga utozenia Srubokreta w
dtoni, az znajdzie sie w pozycji odpowiedniej do postuzenia sie nim i to wtasnie
inteligentny system reki kontroluje te ruchy.

Naukowcy podkreélaja, ze jak na razie sztuczna dton, ktéra moze wykonywac
autonomicznie proste zadania istnieje tylko w filmach SF.

"Wedle moich osobistych szacunkéw potrzeba jeszcze okoto 15 lat badan w tych
dziedzinach, aby zbudowaé sztuczng dton zdolng do wykonywania pewnych
ztozonych zadan o stopniu precyzyjno$ci, niezaleznosci i zrecznosci podobnym do
ludzkiej dtoni" - o$wiadcza profesor Abderrahim.

Kolejny etap projektu HANDLE, kt6ry potrwa do 2013 r., polegaé bedzie na integracii
wszystkich wynikow uzyskanych w toku dziewieciu projektdw partnerskich w jeden
system.Wiecej informacji:

Universidad Carlos Il de Madrid:
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http://www.uc3m.es/portal/page/portal/inicio
http://www.handle-project.eu/
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Niemcy, Hiszpania, Francja, Portugalia, Szwecja, Zjednoczone Krolestwo
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https://cordis.europa.eu/article/id/34211-robots-for-brain-surgery-eu-project-shows-how/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/33641-robots-bridging-gap-between-technology-and-society/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/33640-scientists-investigate-human-reaction-to-androids/pl

W zasiegu sztucznej reki, dzieki
innowacji

9 Pazdziernika 2009

WIADOMOSCI

Ostatnia aktualizacja: 15 Lipca 2011
Permalink: https://cordis.europa.eu/article/id/33572-robotic-hand-made-more-
natural/pl

European Union, 2025
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https://cordis.europa.eu/article/id/31344-innovation-makes-artificial-hand-seem-real/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/33572-robotic-hand-made-more-natural/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/33572-robotic-hand-made-more-natural/pl

