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Wyniki w skrocie

System lokalizacji i nawigaciji taczy dane
satelitarne i robotyke w celu automatyzaciji
pracy portow

Rozwdj portéw w celu zaspokojenia rosngcego zapotrzebowania na transport morski
oraz zwiekszenia konkurencyjnosci jest problematyczny ze wzgledu na brak wolnych
terenéw do zagospodarowania w gesto zaludnionych obszarach miejskich. Skutkiem
tej sytuacji sg zatory oraz problemy z przepustowoscig wielu terminali
kontenerowych.

»
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Juz od kilku dekad obserwujemy staty wzrost
przepustowosci terminali kontenerowych,
ktore obecnie osiggnety granice swojej
wydajnosci i efektywnosci. Brak terendw
uniemozliwiajacy rozwoj portow oraz wysokie
koszty inwestycji zwigzanych z ich rozbudowg
wymagajg starannej oceny strategii
decyzyjnych w zakresie finansowania
inwestycji w morskie terminale kontenerowe.

B

© Jesus Pablo Gonzalez ,Zarzadcy portow stale poszukuijg bardziej

wydajnych i tanszych sposobow obstugi
kontenerdw, jednoczesnie starajagc sie wprowadzac innowacyjne rozwigzania
techniczne”, twierdzi Jesus Pablo Gonzalez, koordynator finansowanego przez Unie
Europejska projektu LOGIMATIC [4. ,W miedzyczasie $redni rozmiar
kontenerowcow ptywajacych po naszych morzach i oceanach wzrdst dwukrotnie”. Ta
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zmiana wptyneta negatywnie na warunki pracy operatoréw terminali, zwiekszajac
stres i obcigzenie oraz wymuszajgc regularng modernizacje infrastruktury portowej,
co jest szczegdlnie dotkliwe w przypadku matych i Srednich portow.

Droga do inteligentnego zarzadzania pojazdami portowymi

,<Zautomatyzowane i czesciowo autonomiczne maszyny do obstugi kontenerow
stanowig doskonatg Sciezke rozwoju dla portdw zmagajacych sie z wyzwaniem
ograniczonej przestrzeni”, dodaje Gonzalez. Dzieje sie tak, gdyz tego rodzaju
rozwigzania usprawniajg dziatanie terminali, a jednocze$nie zmniejszajg obcigzenie |
zwigkszajg bezpieczenstwo dzieki wyposazeniu pracownikow w bardziej wydajne
narzedzia wspomagajace ich w wykonywaniu przydzielonych zadan.

Zespot projektowy opracowat zaawansowane rozwigzanie do lokalizacji i nawigaciji,
oparte na potaczeniu europejskiego globalnego systemu nawigaciji satelitarne;
(GNSS) oraz technologii robotycznych. Wykorzystanie systemu GNSS oraz
wbudowanych czujnikow zapewnia mozliwos¢ ciggtego, niezawodnego i doktadnego
okreslania pozyciji oraz predkoéci platform.

Innowacyjne rozwigzanie LOGIMATIC montowane w pojazdach portowych jako
element poktadowych urzadzen nawigacyjnych komunikuje sie z centralnym
systemem monitorujgcym opartym na systemie informacji geograficznej (GIS), ktory
nadzoruje catg flote portowg i umozliwia petne nig zarzadzanie. System potgczony ze
wszystkimi pojazdami portowymi za posrednictwem sieci bezprzewodowej otrzymuje
informacje o aktualnej pozycji platform oraz o postepach w realizacji prac w czasie
rzeczywistym. Rozwigzanie dopetnia system Galileo - najwieksza europejska
konstelacja satelitow, a takze europejski system wspomagania satelitarnego
(EGNOS), dzigki ktérym charakteryzuje je wigksza doktadnosc¢ i niezawodnos$c
dziatania. Zastosowanie nowej technologii przyspiesza realizacje zadan, umozliwia
optymalizacje wykorzystania zasobdw i przestrzeni, a takze pozwala na wydtuzenie
czasu pracy przy jednoczesnym zapewnieniu jej wiekszego bezpieczenstwa.

Partnerzy skupieni wokot projektu wdrozyli rowniez mechanizmy zabezpieczajace
przed mozliwymi cyberatakami. Opracowany system wykrywa przypadki zaktdcen
ustug lokalizacyjnych z zewnatrz, ktére zagrazajg bezpieczenstwu eksploataciji
pojazddw portowych.

Przewaga konkurencyjna dzieki automatyzacji terminali
kontenerowych

Producenci maszyn, integratorzy systeméw i firmy inzynieryjne dysponujg obecnie
alternatywg dla modyfikacji pojazddw przy pomocy systemow czujnikéw
potaczonych z interaktywnymi systemami elektronicznymi, takimi jak globalne
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systemy pozycjonowania. Operatorzy terminali kontenerowych mogg wykorzystac
rozwigzanie opracowane w ramach projektu LOGIMATIC w celu automatyzacji
obstugiwanych recznie wézkoéw podsiebiernych dzieki systemowi algorytméw
lokalizacyjnych i nawigacyjnych potaczonych z globalnymi konstelacjami satelitow
nawigacyjnych.

Rozwigzanie do zarzgdzania flotg na biezgco przesyta aktualne informacje na temat
dziatania portu, minimalizuje przebiegi pojazdéw, a takze zmniejsza straty czasu
oraz marnotrawstwo cennych zasobow. Ustugi zapewniane przez rozwigzanie
LOGIMATIC w ramach systemu zarzgdzania terminalami kontenerowymi pozwala na
bardziej efektywne wykorzystanie zasobdw, sity roboczej i urzadzen portowych. Inne
korzysci ptyngce z rozwigzania obejmujg bardziej efektywny plan pracy oraz
informacje aktualizowane na biezgco, co pozwala na podejmowanie decyzji
zwiekszajgcych optacalnosé.

,Rozwigzania opracowane w ramach projektu LOGIMATIC pozwalajace na
automatyzacje pojazddéw portowych zminimalizujg zatory w terminalach i problemy z
przepustowoscia, poprawig warunki pracy, zwieksza wydajno$¢ operacyjna,
produktywnosé oraz doktadnosé realizacji zadan, a takze zmniejsza liczbe btedow |
pomytek przy pracy”, podsumowuje Gonzalez. ,Dodatkowg korzy$cig ptynaca z
wdrozenia rozwigzania jest zwiekszenie wydajnosci wozkdéw podsiebiernych oraz
zmniejszenie ich kosztéw operacyjnych”.

Stowa kluczowe

LOGIMATIC pojazd portowy terminal kontenerowy porty

woézek podsiebierny obstuga konteneréw IS

Znajdz inne artykuty w tej samej dziedzinie zastosowania

' Postepy w dziedzinie budowy komponentow lotniczych nowej generacii

7 Lutego 2025
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Tanie obrazowanie termiczne zwieksza bezpieczenstwo
autonomicznych pojazdéw

31 Marca 2023 E'_J -I‘

Rzut oka na pojazdy przysztosci transportu miejskiego ostatniej mili

Lotnicze SOS wkracza w ere zaawansowanych technologii

17 Wrzeénia 2018 -'b

Informacje na temat projektu

LOGIMATIC Finansowanie w ramach
INDUSTRIAL LEADERSHIP - Leadership in
Identyfikator umowy o grant: 687534 enabling and industrial technologies - Space
Strona internetowa projektu (4 Koszt catkowity
€ 2386 925,00
20l , Wkiad UE
10.3030/687534 (4 € 2002 910,00
Projekt zostat zamkniety Koordynowany przez

4 of 5


https://cordis.europa.eu/article/id/443131-low-cost-thermal-imaging-supports-safe-automated-mobility/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/444120-a-glimpse-into-the-last-mile-urban-transport-vehicles-of-the-future/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/239571-aeroplane-distress-signals-go-hightech/pl
https://doi.org/10.3030/687534

Data podpisania przez KE FUNDACIO EURECAT
11 Lutego 2016

2 Spain
Data rozpoczecia Data zakonczenia
1 Marca 2016 31 Sierpnia 2019
Powiagzane artykuty
POSTEPY NAUKOWE

Przyjazna dla sSrodowiska infrastruktura
portowa z nagroda za zrownowazony
charakter

o %

15 Czerwca 2022

WIADOMOSCI

Ostatnia aktualizacja: 27 Wrze$nia 2019

Permalink: https://cordis.europa.eu/article/id/406983-location-and-navigation-

European Union, 2025

50f5


https://cordis.europa.eu/article/id/436507-port-infrastructure-with-an-eye-to-the-environment-wins-sustainability-prize/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/406983-location-and-navigation-system-combines-satellites-and-robotics-to-automate-port-operations/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/406983-location-and-navigation-system-combines-satellites-and-robotics-to-automate-port-operations/pl

