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e Cognitively enhanced robot for flexible
gl manufacturing of metal and composite
parts

Wyniki w skrocie

Roboty sterowane przez Sl przyspieszaja
produkcje czesci metalowych i kompozytowych

Niedawno przy produkcji czesci metalowych i kompozytowych testowano roboty o
podwyzszonym poziomie poznawczym, a ich wydajnos¢ moze mie¢ decydujacy
wptyw na ten sektor. Wykorzystanie wspomaganych Sl, autonomicznych i
wspotpracujacych ze sobg robotdw, ktdére moga uczyé sie na podstawie
doswiadczen, skraca czas produkcji.
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Przepas¢ pomiedzy obecnymi robotami a ich
przysztymi wersjami, inspirowanymi science
fiction, moze by¢ podsumowana w dwéch
stowach: przetwarzanie poznawcze. Jest to ta
sama bariera, ktdra obecnie ogranicza
dziatanie wiekszos$ci robotéw na liniach
produkcyjnych do wykonywania jedynie
powtarzalnych czynnosci. Jej przetamanie
moze spowodowac skrocenie czasu produkcii
| obnizenie kosztow.

© sdecoret, Shutterstock

W ramach projektu COROMA (Cognitively
enhanced robot for flexible manufacturing of metal and composite parts) podjeto to
wyzwanie i opracowano ,ulepszonego poznawczo” robota przeznaczonego
specjalnie do produkciji elementéw metalowych i kompozytowych. Robot ten, zdolny
do rozumienia otaczajacego go srodowiska i uczenia sie na podstawie zebranych
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informacji, wykorzystuje swoje wbudowane mechanizmy wnioskowania i
rozpoznawania, aby dziata¢ lepiej niz jego odpowiedniki - samodzielnie.

,Dziatanie naszego robota opiera sie na technikach rozumienia otoczenia opartych
na wizji, dzieki czemu moze on poruszac si€ po zagraconym warsztacie i pomagaé w
produkcji czesci”, wyjadnia Asier Barrios, badacz centrum badawczego IDEKO i
koordynator projektu COROMA. ,Robot ten moze wspétpracowacé z ludzmi,
korzystac z tej samej wiedzy fachowej dotyczacej procesu produkcyjnego i uczyé sie
za pomocg czujnikéw i algorytmdw uczenia maszynowego”.

WezZmy za przyktad mielenie - niezbedny krok w wielu procesach przemystowych, w
ktorych materiaty sg mechanicznie rozdrabniane na malutkie granulki. Robot
COROMA w petni rozumie, w jaki sposob zuzywaja sie narzedzia wykorzystywane w
tym procesie. Na podstawie wczeéniejszych doswiadczen przewiduje on, kiedy
moga pojawié sie niepozadane wibracje. Uczy sie réwniez, ktdre obszary niektérych
typdw czesci sg bardziej podatne na uszkodzenia i sprawdza je w pierwszej
kolejnosci, aby zaoszczedzi€ czas.

L aczenie autonomicznych kombinacji opartych na Sl

Barrios zapytany o to, co uwaza za najbardziej innowacyjny aspekt projektu, zwraca
uwage na potaczenie roznych rozwigzan zwiekszajacych autonomie opartych na
sztucznej inteligenciji. ,Dotyczy to zardwno procesu produkcyjnego, jak i interakcji
miedzy cztowiekiem a robotem. Nasze rozwigzanie pozwala robotom osiggaé lepsza
wydajno$¢, zwiekszong produktywnosé i lepszg jakosé czeéci, zapewniajac
jednoczesnie wiekszg zdolno$¢ adaptacji do zmieniajgcych sie warunkdw i potrzeb
produkcyjnych. Prowadzi to réwniez do zwiekszenia bezpieczenstwa i mobilnosci
oraz zrozumienia otoczenia”, mowi badacz.

Aby przetestowac swoje roboty w akcji, zespdt projektowy przeprowadzit
demonstracje prototypow w srodowiskach produkcyjnych, w ktérych odtworzono
warunki panujgce w fabrykach. Wykorzystano prawdziwe czesci z sektora
lotniczego, morskiego i energetycznego, a roboty wykonywaty réznorodne zadania.
,Roboty mielity czesci silnikdw lotniczych, rury i stojaki do przechowywania paliwa
jadrowego, wyrownywaty ich powierzchnie oraz przeprowadzaty inspekcije
ultradzwiekowag dysz generatordéw pary. Szlifowaty rowniez formy do produkcji
kadtubow duzych todzi z widkna szklanego oraz obrabiaty maszynowo elementy
kompozytowe todzi i profili lotniczych”, wyjasnia Barrios.

KorzySci byty ogromne. Dzieki mechatronice i wykorzystaniu sztucznej inteligencii,
czas programowania robotow zostat skrécony od 38 % do 98 %. W niektérych

procesach catkowity czas produkcji zostat skrocony nawet o 60 %, natomiast czas
potrzebny na rozpoczecie produkcji nowych czesci zostat skrécony nawet o 85 %.
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Duze zainteresowanie rynku

Projekt COROMA zostat pomy$inie ukoriczony we wrze$niu 2019 roku, ale prace
nad tego typu rozwigzaniami nadal trwajg. Niektore z wynikow projektu zostaty juz

skomercjalizowane przez partneréw projektu jako samodzielne rozwigzania, takie jak

oprogramowanie do recznego chwytania i sprzet do laserowej lokalizacji obiektow.

,Kilku partneréw projektu pracuje nad wykorzystaniem kompletnego rozwigzania
COROMA do mielenia czesci metalowych i szlifowania duzych form do kompozytéw.
Niektére strony trzecie chciatyby wprowadzié je na rynek jako rozwigzania »pod
klucz«. Niektdre technologie, takie jak modut bezpieczenstwa, sg jeszcze w fazie
certyfikacji, a inne sg udoskonalane w celu ich komercjalizacji przez strony trzecie.
Technologie te obejmujg przewidywanie stabilnej, zautomatyzowanej obrébki,
gromadzenie wiadomosci 0 zuzywaniu sie narzedzi uzywanych do mielenia oraz
nieustanne zdobywanie wiedzy o najczestszych cechach powodujgcych
powstawanie defektow czesci metalowych i kompozytowych na uzytek przysztych
badan nieniszczacych”, podsumowuje Barrios.

Stowa kluczowe

COROMA Sl robot przemyst metal kompozyt autonomiczny

produkcja

Znajdz inne artykuty w tej samej dziedzinie zastosowania

Przetom w terapii wykorzystujgcej roboty dzieki wtaczeniu uczenia
maszynowego

24 Czerwca 2022 BN
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Oprogramowanie typu open source utatwia prowadzenie badan nad
mdbzgiem

Zwiekszenie bezpieczenstwa morskich operacji zwigzanych z
podnoszeniem ciezarow

15 Czerwca 2018 E‘_J '93

Informacje na temat projektu

COROMA Finansowanie w ramach
INDUSTRIAL LEADERSHIP - Leadership in
Identyfikator umowy o grant: 723853 enabling and industrial technologies - Advanced

manufacturing and processing

Strona internetowa projektu (4
Koszt catkowity

€7 258 991,06
DOl
10.3030/723853 [4 Wktad UE

€5979 444,99

Projekt zostat zamkniety
Koordynowany przez
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