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Resultados resumidos

Integracion segura y eficaz del trafico de
drones en el espacio aéreo de nivel muy bajo
¢, Gomo pueden volar los drones de forma segura en el concurrido cielo, a la vez que

se garantiza que se mantiene la privacidad de las personas y se minimiza el impacto
medioambiental ?

E'—J E SEGURIDAD

ECONOMIA DIGITAL

La Comisién Europea ha explicado a grandes
rasgos un concepto denominado «U-Space»
para la introduccién gradual de
procedimientos y servicios en apoyo de un
acceso protegido, eficiente y seguro de los
sistemas de aeronaves no tripuladas (UAS,
por sus siglas en inglés) o drones al espacio
aéreo. La Agencia de la Union Europea para la
Seguridad Aérea [4 (AESA) indica que la
regulacion de los drones deberia ser
proporcional, centrada en las operaciones,
progresiva y basada en el riesgo y el
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rendimiento.

EUROCONTROL [4 elabord un proyecto de concepto de operaciones de alto nivel
para describir el entorno de gestidon del trafico aéreo (GTA) en el que las aeronaves
tripuladas y no tripuladas deben coexistir. En lugar de ser un plan o manual técnico,
esta declaracién de vision independiente de la tecnologia define los resultados
necesarios para integrar los drones en los sistemas de GTA del futuro. Luca Bellesia,
coordinador del proyecto financiado con fondos europeos CORUS [4, comenta:
«Con todo, un concepto operacional no especifica cdmo se haran posibles los
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objetivos. Esta es la funcién de un documento de menor nivel, como el concepto de
operaciones (CONOPS)».

El CONOPS aborda los distintos elementos de las futuras
operaciones con drones

El equipo de CORUS presenté un CONOPS [4 que describe como deberia
funcionar el trafico europeo de drones en el U-Space. Se centra la atencion en el
funcionamiento seguro de los drones en el espacio aéreo de muy bajo nivel —menos
de 150 m sobre el nivel del suelo— tanto controlado, como los aeropuertos, como no
controlado.

Este CONOPS es un primer intento de definir conceptualmente y crear un CONOPS
de referencia ampliamente aceptado para el U-Space que permita que las
operaciones con drones se integren de forma segura y eficaz en el espacio aéreo de
muy bajo nivel. Se basa en el trabajo emprendido por agencias como la AESA Yy la
NASA, asi como de expertos de distintas autoridades nacionales de aviacion. La
comité asesor del proyecto estaba formado por expertos reconocidos en drones de
estas instituciones.

Bellesia destaca: «Aplicamos un método interdisciplinar y equilibrado que combina
conocimientos técnicos especificos tanto de gestion de trafico de UAS como de
GTA, tecnologia de drones, y necesidades y requisitos de las operadoras de drones.
Este planteamiento ayuda a ofrecer un marco flexible para definir la cohabitacion
segura y el uso compartido del espacio aéreo entre sistemas tripulados y no
tripulados sin limitar innecesariamente las tecnologias necesarias». El marco permite
el desarrollo dinamico y continuo de estas tecnologias y el potencial econémico del
mercado de los drones.

Los socios del proyecto resumieron treinta y un servicios de U-Space necesarios
para la introduccion gradual de U-Space. Definieron tres tipos diferentes de espacio
aéreo de muy bajo nivel y explicaron los distintos servicios que estos prestan, los
diferentes requisitos de acceso y los tipos de operaciones que pueden llevarse a
cabo en ellos.

Garantia de la seguridad de todos los usuarios del
espacio aéreo, las personas, el medio ambiente y la
infraestructura terrestre

Los miembros del equipo también elaboraron la Metodologia para la Evaluacion de la
Seguridad del U-Space (MEDUSA, por sus siglas en inglés), que identifica y mitiga
los riesgos que plantean las operaciones con drones. Esta tiene en cuenta tanto la
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perspectiva relacionada con la operadora como con el espacio aéreo. Los resultados
de CORUS se presentaron a la comunidad de U-Space en tres talleres, que
representaron una oportunidad para que los miembros del proyecto recopilaran
opiniones valiosas.

CORUS ofrece una perspectiva de U-Space desde el punto de vista del usuario, a
fin de que los drones puedan alcanzar finalmente todo su potencial. Bellesia
concluye: «El proyecto no es la definicion final de un CONOPS del U-Space, sino
gue constituye una importante primera mirada a los servicios que se necesitaran
para que los drones vuelen de forma segura en el espacio aéreo de muy bajo nivel y
como deberia organizarse este espacio».

CORUS se financié en el marco de la Empresa Comun SESAR (4, una colaboracion
publico-privada creada para modernizar el sistema de GTA en Europa.

Palabras clave

CORUS dron espacio aéreo U-Space CONOPS

espacio aéreo de muy bajo nivel gestién del trafico aéreo

Descubra otros articulos del mismo campo de aplicacion

Una herramienta revolucionaria de gestion digital de activos para
infraestructuras criticas petroleras y eléctricas
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La tecnologia de los aviones de combate baja en picado hasta los tractores
y los buldéceres

Andlisis rapido de bioaerosoles para identificar la naturaleza de los
ataques

Como un «angel de la guarda» que mantiene el flujo de agua en
infraestructuras criticas

27 Mayo 2022 E
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