Strona gtéwna > .. > H2020 >

Highly automatEd PHysical Achievements and PerformancES using cable roboTs Unique Systems

s Highly automatEd PHysical Achievements
aal and PerformancES using cable roboTs
Unique Systems

Wyniki w skrocie

Roboty konstruowane na potrzeby sektora
budowlanego

Innowacyjne roboty zaprojektowane z my$lg o potrzebach sektora budowlanego
moga zwiekszy¢ bezpieczenstwo, poprawic jakos¢ wykonania oraz skrdci¢ czas
realizacji prac i obnizy¢ ich koszt. Zespét finansowanego ze srodkéw UE projektu
HEPHAESTUS dazy do urzeczywistnienia tej wizji.
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GOSPODARKA

CYFROWA

Obecnie poziom wykorzystania systemdéw
autonomicznych w sektorze budowlanym jest
niemal zerowy. Cho¢ cyfryzacja innych branz
nastgpita szybko, wiekszos¢ prac
budowlanych wykonuje sie recznie z
zastosowaniem sprzetu, ktéry wymaga
Scistego nadzoru cztowieka.

Miedzy innymi dlatego sektor ten cechuje sie
wysokim wskaznikiem wypadkow. Jak
pokazujg dane zgromadzone przez Eurostat w
2018 roku [, jeden na osiem urazéw w
miejscu pracy oraz jeden na pie¢ wszystkich
wypadkdw Smiertelnych notuje sie w przemysle budowlanym.

© Tecnalia, on behalf of the Hephaestus
consortium

Kolejny czesty problem - powigzany z faktem, ze wiekszo$¢ prac w tym sektorze
wykonuje sie recznie - to niska jako$¢ wykonania w przypadku niektorych inwestyciji
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| dodatkowe naktady czasowe zwigzane z poprawkami.

Aby rozwigzac te problemy, zespot projektu HEPHAESTUS (Highly automatEd
PHysical Achievements and PerformancES using cable roboTs Unique Systems)
zamierza wprowadzi¢ zaawansowane rozwigzania robotyczne do sektora
budowlanego. ,Uwazamy, ze uzycie robotow pozwoli zautomatyzowac niektére z
zadan, ktére obecnie wykonuje sie recznie, na przyktad montaz elementdéw
elewacyjnych”, mowi Julen Astudillo, badacz z fundacji Tecnalia [, odpowiedzialnej
za koordynacje projektu.

Autonomiczny robot linowy

Fundamentem projektu jest Hephaestus — autonomiczny system robotyczny, ktéry
moze wykonywac wiele zadan w ptaszczyznie pionowej i skosnej, czyli w warunkach
cechujacych kazdy plac budowy. ,Naszym zdaniem system ten nie tylko zwiekszy
bezpieczenstwo, ale poprawi tez jako$¢ wykonania oraz skrdci czas realizacji prac |
obnizy ich koszt”.

Hephaestus to robot linowy, ktéry mozna umiescic¢ na $cianach budynku. Dzieki
linom rozciggnietym miedzy podtozem a dachem robot jest w stanie automatycznie i
precyzyjnie przesuwac sie do roznych miejsc na elewacji budynku. Cechuje sig tez
nosnoscig rowng 1 000 kg, co oznacza, ze moze przenosic ciezki sprzet budowlany.

Ponadto, poniewaz manipulator robota ma konstrukcje modutowsg, tego samego
systemu mozna uzywac do realizacji réznych zadan. ,Po jednej stronie budynku
robot moze wykonywac wszelkie zadania zwigzane z instalacjg prefabrykowanych
elementdw - wiercenie w betonie, mocowanie Srub, instalacja modutéw fasadowych
- a po drugiej - czysci¢, malowaé lub naprawiac istniejgcag fasade”, wyjasnia
Astudillo. ,Wszystkie te prace bedg wykonywane przy minimalnym udziale
cztowieka”.

Hephaestus jest Izejszy i prostszy w transporcie niz inne systemy. Jest takze
kompatybilny z innymi rozwigzaniami wsporczymi i transportowymi, takimi jak
platformy podwieszane i rusztowania. Dodatkowo system jest niezwykle uniwersalny
I mozna go dostosowac do uzycia na roznych rodzajach budynkow.

Zalety robotéw budowlanych

Projekt wykazat zalety stosowania systemdw robotycznych w budownictwie, a w
szczegoblnosci w montazu elementow elewacyjnych. ,Nasz system pozwala skrocic
czas instalacji 0 20 % oraz wyraznie poprawi¢ jako$¢ wykonania montazu”, dodaje
na koniec Astudillo. ,Przede wszystkim jednak system znacznie zwieksza
bezpieczenstwo robotnikéw budowlanych pracujacych na wysokosci”.
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Cho¢ projekt dobiegt juz konca, dziewieciu partneréw (4 zamierza nadal pracowaé
nad zwiekszeniem elastycznosci systemu i dodawaniem nowych narzedzi, ktére
bedzie mozna umieszcza¢ w jego manipulatorze. W zwigzku z tym poszukujg oni
obecnie dodatkowych zrodet finansowania, a takze firm z branzy elewacyjne;j i
budowlanej, z ktérymi beda mogli podjaé wspbtprace.

Stowa kluczowe

HEPHAESTUS roboty budownictwo systemy autonomiczne budynek

robotyk

systemy robotyczne

Znajdz inne artykuly w tej samej dziedzinie zastosowania

Roboty - pomagajg czy przeszkadzajg w zrbwnowazonym rozwoju?

Fotonika rewolucjonizuje przetwarzanie obrazéw

7 Wrzesnia 2023 BN

30of5


https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22HEPHAESTUS%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22roboty%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22budownictwo%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22systemy%20autonomiczne%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22budynek%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22robotyka%22
https://cordis.europa.eu/search/pl?q=/article/keywords=%22systemy%20robotyczne%22
http://www.hephaestus-project.eu/consortium
https://cordis.europa.eu/article/id/436613-are-robots-helping-or-hindering-sustainable-development/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/446127-revolutionising-image-processing-with-photonics/pl

¥ Wtw" Wielozadaniowe ruchome roboty - idealne rozwigzanie dla placéwek

» LT medycznyCh

Wielozadaniowe roboty pracujg ramie w ramie z pracownikami

26 Lutego 2019 EFJ - ﬁa
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