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Un software all’'avanguardia schiera i robot in
situazioni subacquee pericolose

Un’iniziativa sostenuta dall’UE ha progettato un software per apparecchiature
robotiche subacquee che saranno in grado di intraprendere missioni pericolose in
profondita sotto la superficie dell’acqua.
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Quando si tratta di scenari subacquei,
mancano sistemi di simulazione e interfacce
3D realistiche per controllare a distanza i
robot. Questo € particolarmente importante
per i robot che vengono inviati a svolgere
incarichi pericolosi, per i quali I'intervento
dell’'uomo non € possibile, tra cui incidenti,
incendi, fumo e radiazioni.

© Humberto Ramires. Shutiersiock Nell’ambito del progetto El-Peacetolero, |
’ finanziato dal’UE, e del progetto TWINBOT, i
ricercatori hanno sviluppato un software che
permette agli operatori di controllare a distanza e in maniera piu efficiente i robot
subacquei con capacita di manipolazione. Il nuovo software include un’interfaccia
grafica per effettuare simulazioni realistiche. Entrambi i progetti sono in corso presso
I’'Universita Jaume | (UJI) di Castell, in Spagna.

Manipolazione realistica e capacita di simulazione

Una notizia (4 pubblicata su «R&! World» spiega come il metodo emergente
compensi la mancanza di simulatori. «La nuova tecnologia compensa, nel contesto
degli scenari subacquei, la mancanza di sistemi di simulazione e di interfacce 3D
realistiche che permettano il controllo a distanza degli incarichi affidati a robot
manipolatori mobili autonomi e teleoperati.»
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https://cordis.europa.eu/it
https://cordis.europa.eu/news/it
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/digital-economy/it
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/industrial-technologies/it
https://ruvid.org/ri-world/spanish-university-develops-an-interface-for-underwater-robotic-equipment-with-prior-realistic-manipulation-and-simulation-capabilities/

Il nuovo software potenzia la realta fornita dal robot in un ambiente pericoloso,
combinandola con dati 3D recuperati con I'uso di metodi che prevedono I'lA. Di
conseguenza, gli utenti sperimentano una realta mista che € molto vantaggiosa. |l
sistema puo mostrare lo stato di un robot in un ambiente 3D raccogliendo
informazioni reali da telecamere e sensori. Prima di interagire con i sistemi reali,
I'interfaccia utente incorpora un sistema di simulazione realistico per sperimentare le
funzioni del robot e la telemetria simulata. Cio rende gli incarichi del robot piu efficaci,
salvaguardando al contempo la sicurezza delle persone in questi casi.

Andare dove non si puo

La notizia ha descritto i vantaggi dell'innovazione. «Il nuovo software permette di
ottenere robot subacquei capaci di manipolare, obbedire agli ordini dell’operatore
umano e simulare gli effetti di azioni robotiche prima che queste si verifichino; allo
stesso tempo, arricchisce le informazioni offerte all’utente, favorisce la supervisione
dell’incarico e migliora la sicurezza degli interventi. Uno dei vantaggi & che offre una
maggiore precisione nella manipolazione e nel controllo dei robot in scenari avversi o
pericolosi.»

Il software € stato convalidato in condizioni reali presso il Centro di ricerca in robotica
e tecnologie sottomarine di UJl, organizzazione partner del progetto El-Peacetolero,
ed e gia stato migliorato e adattato ad ambienti industriali e ospedalieri.

La robotica collaborativa (es. Industria 4.0) gli ambienti sottomarini, radioattivi o
pericolosi per la salute umana a causa del fuoco e del fumo, cosi come la sicurezza e
la ricerca sulle telecomunicazioni, sono alcuni dei principali settori e domini che
beneficeranno della tecnologia software. Il progetto sta attualmente perseguendo
accordi specifici e contratti di licenza con le aziende per sviluppare e adattare la
tecnologia a particolari applicazioni.

Il progetto El-Peacetolero (Embedded Electronic solutions for Polymer Innovative
Scanning Tools using Light Emitting devices for diagnostic Routines) si concludera
nell’agosto 2024.

Per ulteriori informazioni, consultare:
progetto El-Peacetolero

Parole chiave

El-Peacetolero robot subacqueo software sistema di simulazione

controllo a distanza manipolazione robotico interfaccia 3D
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https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22El-Peacetolero%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22robot%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22subacqueo%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22software%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22sistema%20di%20simulazione%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22controllo%20a%20distanza%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22manipolazione%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22robotico%22
https://cordis.europa.eu/search/it?q=/article/keywords=%22interfaccia%203D%22
https://cordis.europa.eu/project/id/945320/it
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https://cordis.europa.eu/project/id/945320/it
https://cordis.europa.eu/article/id/430430-a-big-step-forward-for-ship-remote-inspection-technologies/it
https://cordis.europa.eu/article/id/418380-addressing-industrial-challenges-with-robotics-innovations/it

| robot intelligenti possono imparare a
riciclare hardware pericoloso

25 Ottobre 2021
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https://cordis.europa.eu/article/id/430374-intelligent-robots-can-learn-to-recycle-hazardous-hardware/it
https://cordis.europa.eu/article/id/435388-cutting-edge-software-deploys-robots-in-hazardous-underwater-situations/it
https://cordis.europa.eu/article/id/435388-cutting-edge-software-deploys-robots-in-hazardous-underwater-situations/it

