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Wyniki w skrocie

Roboty gornicze zaprojektowane pod katem
selektywnego wydobycia

W ramach unijnej inicjatywy roboty zyskujg nowe mozliwosci poruszania sig, czujniki
| narzedzia zdolne do identyfikacji i wydobywania docelowych rud, a takze sztuczng
inteligencje i mozliwo$ci modelowania geologicznego, dzieki czemu gérnictwo staje
sie bardziej przyjazne dla $rodowiska i zrownowazone.
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ZMIANA KLIMATU | TECHNOLOGIE
SRODOWISKO PRZEMYSLOWE

Rzadkie mineraty sg niezbedne dla wielu
kluczowych gatezi przemystu, takich jak
energetyka, elektronika i obronnosé.
Wiekszo$¢ takich mineratéw pochodzi z
importu, poniewaz europejskie ztoza sg
zazwyczaj niewielkie i znajdujg sie na trudno
dostepnych regionach. W ramach
finansowanego przez UE projektu
ROBOMINERS (4 badano sposoby na
opracowanie ekonomicznych i przyjaznych dla
Srodowiska metod wydobycia kluczowych
mineratdw.

© ROBOMINERS_Kaloyan Nikolov

Prototypowy robot gérniczy

,Zespot ROBOMINERS postanowit opracowac solidny i wszechstronny modutowy
prototyp robota (4, zdolny do poruszania sie w trudnych warunkach, w tym pod
woda. Inspirujac sie biologig, zespdt wykorzystat wzorce ruchowe owaddw, robakdéw
i ryb do zaprojektowania strategii napedowych dla robota. Zaprojektowat takze
technike poruszania sie oparta na $rubie Archimedesa (4, kt6ra sprawdzita sie w
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wielu srodowiskach testowych.

Poruszanie sie nie jest jedyng funkcjg robota inspirowang biologig. Prototyp posiada
przypominajgce wasy czujniki, ktére pomagajg w modelowaniu 3D obszaru
wydobycia. Spektrometry, czujniki mineralogiczne i czujniki geofizyczne
przymocowane do robota pozwalajg mu identyfikowaé poszukiwane mineraty. Dane
wejsciowe z tych czujnikbw poprawiajg modelowanie geologiczne, a uzyskane
informacje mozna zintegrowaé z danymi zebranymi wczesniej przy pomocy
tradycyjnych metod poszukiwawczych.

Zespot pracowat nad rozwojem prototypu, aby osiggnac poziom gotowosci
technologicznej 4 lub 5. Testy komponentéw przeprowadzono najpierw w
laboratorium oraz w symulowanych warunkach, a zesp6t poczynit ogromne postepy
w projektowaniu robotéw i technice selektywnego wydobycia. Nastepnie
przeprowadzono intensywne testy terenowe w celu sprawdzenia systemu w dwoéch
rzeczywistych srodowiskach w kopalniach.

Chociaz wyniki badania nie sg jeszcze gotowe do wprowadzenia na rynek, wizja
ROBOMINERS moze zmieni¢ zrewolucjonizowaé przemyst wydobywczy. Kierownik
projektu Claudio Rossi wyjasnia: ,Przewidujemy stworzenie kolonii zrobotyzowanych
gornikéw pracujacych pod ziemig, podobnej do matej kolonii mréwek. Podejscie to
zwieksza odpornosé i produktywnoéé¢ systemu wydobywczego, poniewaz
zachowanie przypominajace rdj umozliwia skoordynowane i wspélne wykonywane
dziatan przez roboty o réznych funkcjach”.

Ekologiczne rozwigzania na potrzeby gornictwa

Gornictwo juz od dawna nie cieszy sie dobrg stawa. Jest to zrozumiate, biorgc pod
uwage szkody ekologiczne zwigzane z branzg i bardzo widoczne zniszczenia
widoczne w kopalniach odkrywkowych. Zesp6t ROBOMINERS proponuje
rozwigzania, ktdre majg szanse to zmienic.

Robot opracowany w ramach projektu jest przeznaczony do pracy pod ziemig i
wymaga jedynie niewielkiego otworu, dzieki czemu kopalnia nie pozostawia na
powierzchni nieestetycznych $ladéw swojej dziatalnosci. Ponadto, poniewaz robot
gérniczy moze pracowaé w wodzie, nie ma potrzeby wypompowywania jej z
zalanych kopalni, co z reguty jest drogie i szkodliwe dla Srodowiska.

Podczas pracy pod wodg robot mogtby pompowaé bogatg w mineraty zawiesine na
powierzchnie w celu jej przetworzenia. Po usunieciu pozadanych rud, pozostatosé
zawiesiny moze trafia¢ z powrotem do obszaru wydobycia w celu zasypania, co
dodatkowo pozwolitby zminimalizowa¢ szkody Srodowiskowe.
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Kwestie sSrodowiskowe byly zresztg traktowane priorytetowo w projekcie. Rossi
ttumaczy: ,Cata przyjeta w projekcie koncepcja koncentruje sie na wydobyciu o
niskim wptywie na srodowisko. Nacisk na selektywne i precyzyjne wydobycie ma na
celu zmniejszenie zaréwno ilosci odpadow, jak i zapotrzebowania na infrastrukture
powierzchniowg”.

W projekt ROBOMINERS w mozliwie najbardziej optymalny wykorzystuje sie
nowoczesng technologie. Autonomiczne roboty wykorzystujace Sl beda dostarczac

surowce potrzebne w kluczowych branzach, a zespoty robotéw goérniczych bedg
zaspokajac te potrzeby w sposdb minimalizujacy wptyw na srodowisko naturalne.

Stowa kluczowe

ROBOMINERS gérnictwo roboty robot goérniczy inspirowane biologia

selektywne wydobycie prototyp robota konstrukcja robota ekologiczne gérnictwo

Znajdz inne artykuly w tej samej dziedzinie zastosowania

Akwakultura na fali
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Mapowanie ekosystemow basenu Atlantyku usprawnia zarzgdzanie
oceanami

31 Pazdziernika 2024 )
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Zaawansowane opryskiwanie i nawigacja w pionierskim robocie
rolniczym

Nowe spojrzenie na zagrozenie powodowane przez toksyny morskie

15 Marca 2024
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Informacje na temat projektu

ROBOMINERS Finansowanie w ramach
SOCIETAL CHALLENGES - Climate action,
Identyfikator umowy o grant: 820971 Environment, Resource Efficiency and Raw
Materials
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Innovative solutions for
sustainable raw materials
extraction

Ostatnia aktualizacja: 10 Pazdziernika 2023

Permalink: https:/cordis.europa.eu/article/id/446849-mining-robots-designed-for-
selective-extraction/pl
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