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Resultados resumidos

De plantas en crecimiento a robots trepadores

Inspirdndose en las plantas, el equipo del proyecto GrowBot, financiado con fondos
europeos, disefia una nueva generacion de robots trepadores.
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Mientras la mayoria de nosotros mira una
planta y ve hojas verdes, algunos
investigadores europeos ven robots.

Si, has leido bien, robots.

A primera vista, puede parecer que las plantas
y los robots estan en extremos opuestos del
espectro tecnoldgico. Pero, de hecho, se
puede aprender mucho estudiando la forma en
que las plantas crecen, trepan y se mueven.
Por eso, con el apoyo del proyecto GrowBot
(4, financiado con fondos europeos, un grupo de investigadores esta incorporando
las capacidades de movimiento de las plantas trepadoras al disefio robdtico.

© lIstituto Italiano di Tecnologia

«Al imitar las caracteristicas de estas plantas, nos propusimos desarrollar robots de
poca masa Yy volumen capaces de anclarse, navegar por huecos y moverse con
eficacia en lugares en los que los actuales robots trepadores, basados en ruedas,
patas o guias, podrian atascarse o caerse», explica Barbara Mazzolai, directora
asociada de Robotica del Instituto ltaliano de Tecnologia (4.

Integrar el comportamiento de las plantas en plataformas
roboticas
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https://cordis.europa.eu/es
https://cordis.europa.eu/projects/es
https://cordis.europa.eu/programme/id/H2020/es
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/digital-economy/es
https://growbot.eu/
https://growbot.eu/
https://www.iit.it/en-US/

Para empezar, los investigadores realizaron una investigacion exhaustiva sobre las
plantas trepadoras, explorando desde su anatomia y morfologia hasta su
biomecanica, crecimiento, movimiento y comportamiento. A continuacion, utilizaron
estos datos para disefar y desarrollar materiales roboéticos, actuadores, sistemas de
anclaje e innovaciones que imitaran las caracteristicas biologicas de las plantas.

A continuacion, todos estos conocimientos y componentes se integraron en las
plataformas robéticas de GrowBot. «Cada uno de los mecanismos, materiales y
sistemas de control que incorporan estas plataformas se inspira en las plantas
trepadoras», explica Mazzolai.

Estas plataformas incluyen un robot de crecimiento con control de comportamiento
inspirado en las plantas y un robot de busqueda para la exploracién del entorno. El
equipo del proyecto también desarrollé una tercera plataforma centrada en la

captacién de energia, que posee sistemas triboeléctricos inspirados en las plantas.

Tecnologias autonomas

Ademas de las plataformas robdticas, en el proyecto se aprovecharon los
conocimientos nuevos sobre plantas trepadoras para desarrollar una serie de
tecnologias auténomas. Entre ellas figuran componentes robéticos blandos
novedosos para la integracion o sustitucion de partes rigidas del cuerpo,
innovaciones de fijacion artificial y tecnologias biohibridas de ultima generacion para
la produccion de energia.

Los investigadores también desarrollaron un material artificial multifuncional capaz
de actuar con un apoyo energético externo limitado o nulo.

«Estas tecnologias se han traducido en innovaciones robdéticas disefiadas para
casos de uso especificos, como la agricultura de precision, la modelizacion
predictiva, la fabricacion por adicién y una serie de aplicaciones biomédicas», afiade
Mazzolai.

Hacer realidad innovaciones roboticas

Segun Mazzolai, con el proyecto GrowBot se han ampliado los limites de la robdtica
blanda bioinspirada, al tiempo que ha mejorado nuestro conocimiento de las plantas
trepadoras.

«Este trabajo mejora nuestra comprensidn de la biologia de las plantas trepadoras y
fomenta el desarrollo de tecnologias innovadoras, lo cual abre la puerta al uso de
innovaciones robdticas en todos los ambitos, desde la agricultura hasta el
mantenimiento de edificios», afirma.
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De hecho, algunos investigadores del proyecto ya estan estudiando el uso de robots
blandos trepadores similares a las plantas como sensores o0 controles ambientales a
lo largo de gradientes verticales u horizontales dentro y alrededor de edificios.

Pero éste es s6lo un ejemplo del trabajo en curso del proyecto. El equipo sigue
desarrollando sus tecnologias y plataformas, con especial atencion a la mejora del
diseno y el control del robot que crece de manera autonoma. En el proyecto también
se han generado varios nuevos proyectos derivados destinados a llevar sus
innovaciones hacia la comercializacion.

«La colaboracién entre los socios del proyecto sigue siendo sélida, y estamos
debatiendo nuevas ideas para proyectos € iniciativas conjuntos», concluye Mazzolai.

Palabras clave

GrowBot, plantas, robots, disefio robdtico, plantas trepadoras, agricultura de
precision, fabricacion por adicion

Descubra otros articulos del mismo campo de aplicacion

Los robots ayudan a los agricultores a decir adios a las tareas repetitivas
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https://cordis.europa.eu/article/id/444133-boosting-laser-based-manufacturing-in-europe/es
https://cordis.europa.eu/article/id/441912-robots-help-farmers-say-goodbye-to-repetitive-tasks/es
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Barrenar con explosivos de forma mas segura
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Nuevo punto de encuentro en linea para la comunidad de robética de Europa
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Informacién del proyecto
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https://cordis.europa.eu/article/id/448389-blowing-boreholes-up-more-safely/es
https://cordis.europa.eu/article/id/442566-new-online-meeting-point-for-europe-s-robotics-community/es
http://www.growbot.eu/
https://doi.org/10.3030/824074

Este proyecto figura en...
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https://cordis.europa.eu/article/id/449972-how-did-ivy-inspire-a-new-kind-of-robot
https://cordis.europa.eu/article/id/448096-from-growing-plants-to-climbing-robots/es
https://cordis.europa.eu/article/id/448096-from-growing-plants-to-climbing-robots/es

