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Wyniki w skrocie

Wykorzystanie ludzi i maszyn w operacjach
poszukiwania i ratownictwa

Operacje poszukiwan i ratownictwa odnosza korzysci z uwagi na nowatorski sposéb
przekazywania informacji pomiedzy ratownikami a robotami pracujgcymi obok siebie
czesto w trudnych warunkach.
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Koordynacja wzajemnego wspétdziatania
pomiedzy ludZzmi i urzgdzeniami pracujgcymi
we wspdlnym srodowisku tgczy sie z
szeregiem wyzwan. Niemniej jednak
potaczenie zr6znicowanych zdolnosci ludzi i
maszyn moze przynie$¢ znaczne korzysci.
Ten sposdb rozumowania doprowadzit do
ustalenia zatozen dla PELOTE, pionierskiego
projektu badawczo-rozwojowego, finansowanego przez Program Technologii
Spoteczenstwa Informacyjnego.

Specijalisci w dziedzinie informatyki z niemieckiego Uniwersytetu w Wirzburgu,
uczestniczacego w projekcie PELOTE, opracowali nowg koncepcje przekazywania
wiedzy. Zastosowanie dotyczyto misji poszukiwania i ratownictwa w budynkach
objetych pozarem. Celem byto wyjScie poza stosowane obecnie statyczne mapy
mozliwych akcji przeciwpozarowych, ktdre czesto zawierajg zbyt wiele informaciji,
oraz przedstawienie ich w sposéb spdjny.
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https://cordis.europa.eu/pl
https://cordis.europa.eu/projects/pl
https://cordis.europa.eu/programme/id/FP5/pl
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/digital-economy/pl

Wynikiem opracowan byta nowa mapa poszukiwan i ratownictwa (SRM). Plan
parteru budynku zapisany zostat w formie cyfrowej. Do tego planu, w postaci
dodatkowych osobnych warstw znajdujgcych sie nad parterem, wprowadzone
zostaty informacje dotyczace wyj$¢ ewakuacyjnych na wypadek pozaru, instalaciji
zraszajacych oraz miejsca sktadowania toksycznych i tatwopalnych materiatéw.
Kazdy z uzytkownikow systemu posiada w dowolnym czasie, stosownie do swoich
potrzeb, dostep do okreslonych specyficznych danych, znajdujacych sie w centralnej
bazie danych.

Wiedza taka moze by¢ przekazywana bezposrednio pomiedzy ludzmi i robotami
uczestniczgcymi przy ¢wiczeniach ratownictwa. Doswiadczenia zdobyte podczas
realizacji projektu PELOTE wykazaty, ze do najbardziej waznych zmiennych nalezat
status jednostki (na przyktad: zajety, do dyspozycji, konieczno$é pomocy), jej
potozenie na mapie SRM oraz zamierzona trasa dziatania. W przypadkach
zaginionych jednostek, istniata mozliwos¢ okreslenia ich pozycji poprzez
triangulacje, gdy dane byty odlegtosci do jednostek o znanym potozeniu.

Baza danych mapy SRM moze by¢ przechowywana w lokalnych oérodkach
poszukiwania i ratownictwa, a okreslone indywidualne mapy SRM pobierane w

sytuacjach awaryjnych. W kontekécie prac nad projektem PELOTE zaplanowano
dalsze testy przyjetej koncepcii.

Znajdz inne artykuly w tej samej dziedzinie zastosowania
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9 Lipca 2021 E'_J

Pomaoc osobom starszym zyé samodzielnie
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https://cordis.europa.eu/article/id/430380-empowering-older-people-to-live-independently/pl

Roboty - pomagaja czy przeszkadzajg w zrbwnowazonym rozwoju?
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Wielozadaniowe ruchome roboty - idealne rozwigzanie dla placéwek
medycznych

3 Marca 2023 EFJ

Zestaw pozycjonujacy dla posiadaczy smartfondw cierpigcych na
zaburzenia wzroku

27 Wrzeénia 2017 EPJ

Informacje na temat projektu
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https://cordis.europa.eu/article/id/436613-are-robots-helping-or-hindering-sustainable-development/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/442978-the-multitasking-mobile-robots-ideal-for-medical-settings/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/203290-a-positioning-kit-for-visuallyimpaired-smartphone-owners/pl

PELOTE
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Projekt zostat zamkniety

Finansowanie w ramach
Programme for research, technological

development and demonstration on a "User-friendly
information society, 1998-2002"

Koszt catkowity
€1169615,00

Wktad UE

€ 896 000,00
Data zakonczenia
31 Marca 2005

Data rozpoczecia

1 Pazdziernika 2002
Koordynowany przez
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s Czechia

Ten projekt zostat przedstawiony w...
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search-and-rescue-operations/pl

European Union, 2025
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https://cordis.europa.eu/article/id/400776-results-supplement-no-021/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/85258-exploiting-man-and-machine-in-search-and-rescue-operations/pl
https://cordis.europa.eu/article/id/85258-exploiting-man-and-machine-in-search-and-rescue-operations/pl

