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Autonomous firefighting robotic vehicle
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Resultados resumidos

Robots para hacer frente a emergencias

Investigadores de la Unidn Europea han desarrollado un vehiculo no tripulado para
cuerpos de bomberos que es capaz de combatir incendios alli donde resultaria
demasiado arriesgada la intervencion de humanos.
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Numerosas instalaciones industriales
constituyen centros de trabajo peligrosos, por
ejemplo centrales nucleares, instalaciones
quimicas donde se fabrican materiales
inflamables y nocivos y refinerias de petréleo.
Pese a que los estandares en Europa, en
materia de salud y seguridad, se encuentran
entre los mas elevados del mundo, el riesgo
de accidentes no se ha erradicado.
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Los incendios a gran escala en centros
industriales pueden causar muertes, danar los bienes de la empresa afectada y
poner en riesgo a la poblacion vecina. Con frecuencia, los vehiculos de bomberos
comunes y sus efectivos son incapaces de acceder al interior de un inmueble en
llamas puesto que ello conllevaria un riesgo demasiado elevado para su vida.

Por este motivo se puso en marcha con fondos europeos el proyecto «Autonomous
firefighting robotic vehicle» (FIREROB). El consorcio responsable del mismo
pretendia construir un vehiculo no tripulado antiincendios capaz de operar en
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https://cordis.europa.eu/es
https://cordis.europa.eu/projects/es
https://cordis.europa.eu/programme/id/FP7/es
https://cordis.europa.eu/domain-of-application/industrial-technologies/es

condiciones que hicieran imposible la intervencion humana.

El robot creado por FIREROB es capaz de penetrar hasta el nucleo del incendio,
desplazarse por la zona, reconocer distintos objetos y retirar materiales inflamables
o peligrosos. Ello ha sido posible gracias a la construccidon de un eficaz blindaje de
multiples capas que protege la carroceria del vehiculo y resiste sacudidas y
explosiones de gran violencia. Se le aplicé un recubrimiento especial gracias al cual
su acero puede resistir temperaturas de 830 grados Celsius durante un tiempo
maximo de 30 minutos.

El robot se controla a distancia en un radio de hasta dos kilémetros, incluso en
condiciones de visibilidad reducida. Va equipado con un sistema de posicionamiento
dinamico que capacita al operador para ubicar el vehiculo con un margen de error de
50 centimetros. Este sistema de navegacién funciona con algoritmos de GPS.

El vehiculo dispone también de tecnologia de imagen por video que también facilita
la tarea del operador. Este sistema incluye una camara de espectro visible y otra
camara de espectro infrarrojo. Por medio de una conexién de video inalambrica,
transmite una sefal de video al puesto remoto. La transmision de imagenes funciona
extremadamente bien incluso en condiciones térmicas extremas.

La tecnologia de FIREROB supone una solucion practica para hacer frente a los

accidentes industriales y ofrece ventajas claras a las empresas interesadas, al
facilitar un medio rentable y mas seguro para combatir incendios peligrosos.

Descubra otros articulos del mismo campo de aplicacion

La inteligencia artificial brinda capacidades inteligentes y fabricacion sin defectos
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https://cordis.europa.eu/article/id/418006-ai-delivers-smart-skills-and-zero-defect-manufacturing/es

Detectores de puntos cuanticos de grafeno para la préxima generacion de dispositivos
vestibles de control de la salud
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nanomateriales

La fabricacion continua reduce los costes de biofarmacos

o

Informacién del proyecto
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https://cordis.europa.eu/article/id/219666-graphene-quantum-dot-detectors-for-nextgeneration-health-monitoring-wearables/es
https://cordis.europa.eu/article/id/247395-enabling-the-rapid-production-of-printed-electronics-with-nanomaterial-inks/es
https://cordis.europa.eu/article/id/257673-continuous-manufacturing-means-lowercost-biopharmaceutical-products/es

FIREROB Financiado con arreglo a
Specific Programme "Capacities": Research for the

Identificador del acuerdo de subvencion: benefit of SMEs
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