
 

Figure 1    The small elephant robot 

 

Figure 2   The designed the wheel‐leg hybrid robot 



 

Figure 3   The hexapod robot 

 

 

Figure 4   Haptic interface for the rescue walking robots motion in the disaster areas 



 

Figure 5   Capsule robot 

 

 

Figure 6    Gait analysis  

 



 



 


