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Publicaciones

Model-based approach for human kinematics reconstruction from markerless and marker-based

motion analysis systems 

CORDIS proporciona enlaces a los documentos públicos y las publicaciones de los
proyectos de los programas marco HORIZONTE.

Los enlaces a los documentos y las publicaciones de los proyectos del Séptimo
Programa Marco, así como los enlaces a algunos tipos de resultados específicos,
como conjuntos de datos y «software», se obtienen dinámicamente de OpenAIRE
.
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Perzentilierung maximaler Gelenkmomente des Menschen 

Femur shape prediction by multiple regression based on quadric surface fitting 

A hybrid dynamic motion prediction method for multibody digital human models based on a motion

database and motion knowledge 

Maximal isometric force exertion predicted by the force feasible set formalism: application to

handbraking 

A hybrid dynamic motion prediction method for multibody digital human models based on a motion

database and motion knowledge 
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A comparison between optimization-based human motion prediction methods: data-based,

knowledge-based and hybrid approaches 
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