
Accueil … H2020 Temporal Adaptation and anticipation Mechanisms in Human-Robot interaction

Temporal Adaptation and anticipation
Mechanisms in Human-Robot interaction

Actualités et multimédia

TeAMH-Robot

N° de convention de subvention: 893960

Site Web du projet 

DOI

10.3030/893960 

Projet clôturé

Date de signature de la CE

9 Avril 2020

Financé au titre de

EXCELLENT SCIENCE - Marie Skłodowska-Curie

Actions

Coordonné par

Informations projet

Date de début

1 Août 2021
Date de fin

31 Août 2023

Coût total

€ 171 473,28

Contribution de
l’UE

€ 171 473,28

FONDAZIONE ISTITUTO
ITALIANO DI TECNOLOGIA

 Italy 

Actualités

ACTUALITÉS

SCIENTIFIC ADVANCES

What is key to working harmoniously
with robots?
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https://cordis.europa.eu/fr
https://cordis.europa.eu/programme/id/H2020/fr
https://www.iit.it/it/people-details/-/people/francesca-ciardo
https://doi.org/10.3030/893960
https://cordis.europa.eu/article/id/452731-what-is-key-to-working-harmoniously-with-robots/fr
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